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Este trabalho tem por objetivo o projeto e a implemen-

caçao de um sistema de aquisição de dados e controle de velocí-

lade de um motor de corrente continua (AD & C) tendo por base o

nicroprocessador 8088 da INTEL.

A interface do sistema a controlar utiliza o Cl AD 574

:omo conversor A/D e o Cl LM 1408 como conversor D/A.

O motor e acionado através da técnica de chaveamento

?or modulação de largura de pulso (PWM).

A velocidade de rotação do motor e convertida em um

sinal eletrico através de um tacogeraáor constituído por um en-

;oder e um conversor de frequência/tensão (C.I. LM 2917).

O sinal e amostrad^o e sustentado por um circuito amos-

crador/sustentador de ordem zero, e em seguida e convertido em

sinal digital pelo conversor A/D, o qual e lido e processado pe

lo microcomputador segundo um algoritmo de controle escrito na

Linguagem C. O algoritmo de controle compara aquele valor lido

som o valor de velocidade desejado (referência) previamente co-

locado na memória através do teclado, aclonando convenientemen-

Ce o motor através do terminal de salda e respectivo conversor

0/A;

O esquema abaixo ilustra o sistema de controle.
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