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Na engenharia, devido a complexidade dos problemas envolvidos € conveniente
identificar elementos b4sicos (entidades fisicas ou ndo, partes, sub-conjuntos, etc.),
possiveis de serem modelados separadamente, possibilitando um estudo do processo, a fim
de que certas especificagdes de projeto sejam atendidas. Nesta tarefa, uma abordagem
muito utilizada estd baseada na sistematizagfio do objeto de estudo (processo e seu sistema
de controle). Assim, definir ou especificar um sistema, implica na concepgdo e construgio
de modelos, isto €, a modelagem do sistemna. Para a execugdo desse passo, existe
atalmente uma classificagio baseada nas caracteristicas dinfimicas do comportamento
destes sistemas. Existem os Sistemas de Varidveis Continuas (SVC), cujo comportamento
dinimico pode ser representado por fungdes integrais, diferenciais, etc. e aqueles onde o
comportamento dinimico depende da ocoréncia de eventos que nfio podem ser descritos
pelas fungdes matemdticas acima citadas (Sisternas de Eventos Discretos - SED).

A modelagem de SVC tem como principio, a andlise do problema fisico,
concepgdo de condigGes de contorno e obtengio de fungles (relagdes de causa e efeito)
que descrevam o sistema. Para seu estudo e projeto de sistemas de controle, em geral,
manipula-se as equages de variagio das grandezas amantes como forga, temperatura,
momento, pressio, corrente clétrica, tensdo elétrica, etc. Além disso, atualmente JA
existen muitas teorias consolidadas com técnicas bastante efetivas para a sintese e
avaliag@o dos sistemas de controle para os SVC.

Por outro lado o SED, apesar de sua grande importincia do ponto de vista de
aplicagbes préticas, no foi objeto de um estudo teérico mais aprofundado. Devido a sua
natureza de interpretagdo simples para sistemas de pequeno porte, a sua modelagem
sempre foi considerado um aspecto secunddrio. Entretanto, com o crescente aumento do
porte ¢ do nivel de complexidade destes sistemas (por exemplo: sistemas de manufatura,
sistenas de trafego, sistemas de comunicagdo, sistemas de processamento de dados, etc.)
o problema da modelagem de SED € agora objeto de muitas pesquisas.

Entre as técnicas de projeto de sistemas de controle para SED, a mais tradicional e
ainda a mais utilizada no Brasil é a técnica dos diagrama de relés (também chamado de
diagrama escada ou ladder diagram). Com o desenvolvimento dos controladores
programéveis (antigamente denominados controladores l6gico-programéveis - CLP)
outras técnicas passaram a ser utilizadas. Amwalmente, o IEC (International
Electrotechnical Code) classifica como linguagens de descrigdo as seguintes técnicas:
diagrama de relés, diagrama de blocos funcionais, lista de instrugdes e textos estruturados.
Apesar disso, ainda ndo foi consolidada nenhumna técnica eficiente para a sintese ¢
avaliagio de controladores como no caso de SVC. Neste contexto as Redes de Petri e sua
versdo para controle denominada MFG (Mark Flow Graph) tem apresentado resultados
extreramente promissores no sentido de oferecer uma abordagem sistemdtica desde a
concepgio geral do sistema até a especificagio dos detalhes de controle dos elementos
finais (atuadores e detectores).
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