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O controle de SED's (Sistemas de Eventos Discretos) constitui-se numa tecnologia
chave nos processos de automatizagiio e integragfo, ndo s6 do ambiente industrial mas
também de outras dreas como escritorios e edificios. E fundamental, portanto, que o
engenheiro ou o especialista na drea de automaglio tenha os conceitos e as técnicas
envolvidas em SED's muito bem sedimentadas e que saiba aplici-las devidamente. O
presente trabalho surgiu da necessidade e importiincia de se ter uma ferramenta que pudesse
auxiliar no aprendizado de SED's, desde os conceitos bésicos até a concepgio de algoritmos
de controle para serem testados e analisados.

A ferramenta em questfio possui uma interface grafica amigavel de simulagio de um
elevador, cujo comportamento se encaixa perfeitamente ao objeto do estudo, ou seja, a0
controle de SED's. Ela funciona segundo uma légica de controle concebida por meio de uma
linguagem de alto nivel (por exemplo, 0 MFG/PFS que é uma derivagdo das Redes de Petri)
previamente definida nas opgdes de entrada do algoritmo de controle do menu principal. O
simulador e o controlador sfio executados paralelamente, atuando no mesmo conjunto de
varidveis. Aten¢io especial deve ser dada i caracterizagio das varidveis, pois existem
aquelas que podem ser alteradas somente pelo controlador e as que sfo modificadas
unicamente pelo controlador. A entrada de comandos, neste caso o acionamento do botdio
para solicitago até ou de um determinado andar, ¢ feita por meio do "click" do mouse. O
aplicativo permite ainda que o usudrio defina o nimero de andares e o nimero de elevadores
(até o limite méximo de 8 e 3, respectivamente), destacando a possibilidade de conceber o
controlador segundo dois aspectos, o absoluto e o referencial

O aplicativo foi desenvolvido numa abordagem orientada a objeto (em linguagem
C++), onde os elementos constituintes do conjunto do elevador sdo tratados como objetos
com parfimetros e fungdes de manipulagio bem definidas Outra caracteristica ¢ o
desenvolvimento do mesmo para ambiente Windows, de forma a permitir a abertura de
varias janelas (elevador, botdes internos, controlador) na mesma tela e a execugio
simultinea desses modulos, possibilitando simular o que ocorre na pratica, que é a troca de
dados (sinais) e a decisfio "em tempo real" da seqiiéncia de operagdes a ser executada

A versdo atual da ferramenta foi utilizada no Laboratorio de Automagio/Domotica
da VI Escola Brasil-Argentina de Informatica, onde sua eficacia foi confirmada. Atualmente
esta sendo desenvolvida uma nova versfio que reconsidera um moédulo do controlador mais
independente do médulo de simulagiio, para aumentar o grau de liberdade na concepgio de
algoritmos de controle.
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