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Este trabalho descreve o projetc de um chopper eletromecanico destl
nado ao uso no Laboratério de Comunicacoes Opticas do Departamento de Ele-
tricidade da EESC-USP. Um chopper eletromecanico consiste de um moter DC,
de um disco ou pa perfurada e de um circuito de controle. A pa perfurada &
acoplada ao eixo do motor sendo usada para chavear radiacao luminosa. Quan- -
do usade em conjunto com um amplificador Lock-in consegue-se obter medidas
com sinais de pequena intensidade (como os provenientes de uma fibra opti~
ca) com baixa relacao sinal/ruido. O chopper montado possui disco com 6 fu-
ros de 1 polegada de diametro e faixa de frequéncias de 40 a 200Hz, com ni-
vel de salda de 2.0 Vpp. O aparelho ja se encontra em uso no Laboratéorio de

Comunicacoes Opticas da EESC-USP.
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