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Deteccdo de plantas utilizando algoritmos de segmentacéao e de
constancia de cor para navegacao robética
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Objetivos

O Laboratério de Roboética Moével (LabRoM) da
EESC-USP atua em agricultura de precisao por
meio de diversas plataformas roboticas, entre
elas o robd movel TerraSentia. Esse robo é
utilizado para coletar dados de caracteristicas
das plantas a baixo custo e de forma rapida,
precisa e, principalmente, autbnoma. Em
virtude desse Ultimo ponto, para alcancar a
autonomia completa do robd muitos desafios
surgem, dentre 0s quais pode-se citar a
presenca de folhagem numerosa e densa que
se projeta na trilha em que o TerraSentia
precisa se locomover, dificultando sua
orientacdo. Nesse contexto, o objetivo deste
projeto é aplicar métodos de viséo
computacional e machine learning para
detectar e retirar superpixels correspondentes
as folhas que atrapalham a navegacédo
autbnoma do TerraSentia.

Métodos e Procedimentos

A partir de videos da camera frontal do
TerraSentia em diferentes épocas do ano,
foram selecionadas imagens testes para
aplicacdo das etapas de processamento
planejadas. Inicialmente, a imagem é dividida
em superpixels, através do método de Fast
Simple Linear Iterative Clustering (Fast-SLIC).
Em seguida, com base em descritores a
imagem é segmentada em céu, solo e folhas.
Tal processo é aprimorado pelo uso de

machine learning. Por fim, os superpixels
correspondentes as folhas localizados em
regidbes incomuns sdo removidos, pois sao
obstrucdes.

Resultados

Até o presente momento, obteve-se o0s
melhores par&metros de Fast-SLIC (numero de
segmentos, compacidade e sigma do filtro
gaussiano). Estdo sendo analisados diferentes
tipos de descritores — tais como de cor e
textura - que contribuirdo para segmentacéo da
imagem por machine learning.
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Figura 1: Aplicagdo do Fast-SLIC em uma imagem
da camera frontal do TerraSentia
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Conclusodes

Portanto, com os resultados obtidos até aqui,
infere-se que a implementacdo de superpixels
adequou-se bem as formas das folhas,
faciltando a posterior deteccdo e remocédo
delas. Com relacdo aos descritores e aos tipos
de machine learning, serdo encontrados o0s
mais promissores.
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