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O objetivo do presente trabalho foi analisar a precisdo e seguranga de quatro motores com
localizadores empregados em Endodontia (VDW Gold, IRoot Pro, E-Connect S e TriAuto ZX,
todos em movimento Reciprocante). Para a analise da precisao, incisivos inferiores humanos
foram colocados em modelo de alginato para realizagdo do Glide Path com instrumento X1 15/.04
em movimento reciprocante, monitorado com o ligamento embutido, programado na fungéo Auto
Stop. A distancia da lima em direcao ao apice foi analisada por meio de Microtomografia
Computadorizada. Para analise da seguranga dos motores, foi realizado os testes de fadiga ciclica
onde os mesmos foram colocados na fungao reciprocante, com o mesmo valor de angulagao,
velocidade e instrumentos similares, sendo cronometrado o tempo demandado até a fratura. A
velocidade do motor foi aferida com um tacOmetro digital e a angulagdo dos motores foram
aferidas com o arduinio para verificar a precisdo das fungdes. Os dados de todas as andlises
foram comparados estatisticamente. Com base nisso, os resultados mostraram que ha uma
discordancia entre velocidade e &angulo mostrado no motor e o que realmente ocorre no
movimento do instrumento, porém essas variacoes e diferencas entre os motores parece nao
afetar na a fadiga ciclica do instrumento. Além disso, ndo houve diferengca entre os motores
quanto a precisdo e o tempo demandado no Glide Path. Na analise da fadiga ciclica observou-se
que o Triauto ZX2, oferece maior seguranga em relagdo aos demais motores. Concluiu-se que
todos os motores apresentam inconsisténcias na velocidade e angulacdo, apresentam tempo e
manutengdo do comprimento no Glide Path, e o Triauto ZX é o motor que oferece maior

seguranga em relagao ao preparo de canais curvos no movimento recipriocante.
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