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Cabos submarinos s~o lancados ao mar puxados por um navio 

que os solta i medida que anda. O fundo do mar ~ irregular e 0 

cabo resiste ~ flex~o, de modo que no final do processo o cabo 
n~o se ajusta exatamente no fundo, havendo sempre algumas ttbarri 

q a s ". 0 prob1erna e: qual a p o s i c ao ern que f i c a o c ab o ? 

Este ~ um problema geral de grande interesse em engenha - 

r i a 11 o f f - s h o r e " . N e s ta c o m u n i c a c a o n o s a p r e s e n ta r e m o s r e s u l ta d O s 

da analise de uma situac~o bastante particular [l], mas ainda de 

interesse pr~tico, qual seja, aquela em que o cabo pode ser mode 

lado por uma viga unidimensional, carregada normalmente e subme­ 

tido ~ condic6es de contorno lineares. 

0 problema e e s t a t i c o , tendo em vista que sendo o cabo muj__ 
t c comprido, la a t r a s , bem longe da p o s i c a o atual do nav i o , 0 m~ 
vimento do navio n~o tem nenhuma influ~ncia sobre a acomodac~odo 

cabo. Assim, analisando o assentamento por pedacos,num intervalo 
- 

[0,L], por exemplo, as condic6es mec~nicas e geom~tricas sao: 
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a< y"(x) < B , x G (O,L) (o cabo resiste a f l e x a o ) ; (3) 

El y(iv)(x) = p(x) + R(x) (equil1brio de forcas) (4) 
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da forca de vlnculo); 
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( 5) 

onde 

y(x) = posicjo de equil1brio do cabo, inc6gnita do problema; 

iµ(x) = perfil do fvndo do mar, suposto conhecido; 

El - rigidez da viga; 

p(x) = carga total sobre a viga; 

R(x) = for~a de reac~o do fundo do mar sobre a viga quando h~ 
contato, inc~gnita do problema; 

v(x) - deslocamento admisslvel arbitr~rio da viga. 

Em termos variacionais, definindo 

IK = 1 v G rF' ( 0 , L ) \ v _?_\/J, a~ v " -~- e, , v ( 0 ) ::; ~) ( 0 ) , v ( L ) = 1P ( L ) , 

y1(0)=y1(L)=Oi, 

l r L r L 
J(v) = "> Eij (v"(x))2dx-)1 p(x)v(x}dx 
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o problema (1)-(5) e equivalente ~ 

({ i ) y b IK ! ( i i ) J ( y ) < J ( v ) , \J v (; IK 
( 6 ) 

0s resultados que ser~o comunicados s~o resultados num~­ 
ricos referentes a calculos baseados nos m~todos de (penaliza - 
cao + elementos finitos + Newton)l (elementos finitos + progra­ 

macao matem~tica) e Lagrangeano aumentado. 
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