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1) $* com grupo de dimensio 8 G = —
Centro
2) A quidrica em C2 com um grupo de dimensio 5.
3) O recobrimento universal da esfera sem sua intersecgio
com um plano complexo com grupo de dimensio 4.

=7 2, — Z,\2 7, — Z3
4) A hipersuperficie — -'-=(-" - ') < <=0
REIHRERIS =3 % T

com grupo de dimensio 3.
5) O grupo cuja algebra é s/(2,C). — (9 de abril de 1985).

ESPACOS DE BANACH NAO ISOMORFOS COM
DUAIS ISOMETRICOS — ZARA Issa Asup, credenciado
por IMRE SIMON — Departamento de Matemdtica, Instituto
de Matemdtica e Estatistica, Universidade de Sao Paulo,
Sdo Paulo, SP — No seu livro Théorie des Opérations
Linéaires (1932), Banach propde a seguinte questdo: dados
dois espagos de Banach E, e E, , se E¥ e E% sdo isométricos,
podemos concluir que E; ¢ E, sdo isomorfos?

Em 1960, Bessaga ¢ Pelczynski (Studia Mathematica,
1960, 53-62) exibiram espagos separaveis do tipo C(K) K
compacto Hausdorfl ordenado metrizivel — ndo isomorfos,
mas com duais isométricos. Em 1970, Rosenthal (dcta
Mathematica, 1970, 205-248) exibiu mais exemplos & per-
gunta de Banach. Neste resumo, apresentamos toda uma
classe de espagos ndo isomorfos entre si, todos com o
mesmo dual.

Seja K um espago topologico compacto, HausdorfT,
separivel e ordenado. Entdo K 2 (F x {0}) U(S x {1}),
onde F ¢ um subconjunto fechado de [0,1] (na topologia
usual de 0,1), ¢ S < F, com a ordem lexicogrifica. Nestas
condigdes, |[K| < ¢

Denotaremos por K, o espago [0,1] x {0,1].

Teorema I. — Se K é um compacto Hausdorfl separdvel
ordenado entio C(K)* = [/,(K) @ [LL,([0.1])],],, onde
|l| =c icl

Proposicdo 2. — Se K ¢ um espago compacto Hausdorll

separavel ordenado entdo existe uma imersio isométrica

C(K) S CK,).

Desta proposi¢io concluimos que existe uma sobre-
jegdo C(K,)* — C(K)*, onde C(K,)* e C(K)* denotam
os duais de C(K,) e C(K), respectivamente. Dessa forma,
IC(K)*| < |C(K,)*|. Sendo conhecido que [C(Ky)*| = ¢
resulta que |C(K)*| < c.

Proposicao 3. — Se K éum compacto Hausdorfl separavel,
ordenado, e |K| = ¢ entio |C(K)¥| = c.
Deste ultimo resultado, e do teorema 1, vem:

Teorema 4. — Se K é um compacto Hausdorfl' separével,
ordenado e ndo disperso entio C(K)* = [/,(c) ..

®[Y L(01]]]

i<c

Dessa forma exibimos toda uma classe de espagos
de Banach que possui o mesmo dual. Convém observar
que estes espagos ndo sdo isomorfos entre si, pois ai existem
espagos C(K) separéveis (no caso de K ser metrizivel) e ndo
separaveis. — (9 de abril de 1985).

THE EM-ALGORITHM FOR FINDING SYNTHETIC
PREDICTORS FOR FINITE POPULATIONS — Jose-
MAR RODRIGUES AND HELENO BOLFARINE, presented by
IMRE SIMON — Departamento de Estatistica, Instituto de
Matemadtica e Estatistica, Universidade de Sdo Paulo, Sdo
Paulo, SP — Assuming the normal superpopulation model,
it is shown that the maximum likelihood predictor (MLP)
for the population total can be written as a synthetic pre-
dictor (SP) by using the maximum likelihood estimator
(MLE) as the fixed point of the EM-Algorithm.

The EM-Algorithm: Let Y be an N-dimensional vector
representing the values of N-clements in a finite population,
We adapt the superpopulation model Y ~ N(XB.V), whe-
re X is a specified N x p matrix of full rank p, N > p, un-
known and V a known matrix. Consider the partition Y’ =
= (Y',, Y'x_,)» where Y (n < N) represents the observed
sample. Let the corresponding partitions:

X =[X;.X{] and V = I:v” V”:I
v Vi Vol

Definition 1: The MLP of the population total 6 = 1Y is

defined as
mo=q, + Aly 6 (S I;_"BB, where A =
=V, Vi, B =X, - AX,, I} the unit vector of length
N and B =XV ' X)XV Y,
Definition 2: The MLP of 0 = 1Y is defined as a SP of 0 if
(2) 0 = /' f,for some known vector / and b givenby(1).
Condition L: The matrix V satisfies the condition Lif VI =
— X5, for some vector 8. (Royall, R.M., (1976), The Linear
least-squares prediction approach to two-stage sampling,
JASA. 71, 657-664). According to Dempster; Laird, and
Rubin’s paper ((1977), Maximum likelihood from incom-

pleta data via EM-Algorithm, JRSS, B. 39, 1-38), the
EM-Algorithm is characterized by the following two-
phases:

(3) E: phase: E[X'V™ 'YIY Bia] =

Y
=XV-4 8 ] =0)
X [AY,+B|3M @

M: phase: By 1y = H(By). where H(p) is the rhus. of (3).
Theorem 1: The MLE of [i.“ﬁ. is the unique fixed point of
the EM-Algorithm, ie.;

(4) B = H(B).

Proot: (Josemar Rodrigues et all..., (1985), The EM-Algo-
rithm For Finding the ML-Predictor For Finite Popula-
tions in Two-stage-sampling RT-MAE-8501.).

Theorem 2: If V satisfies condition L, then the MLP of
0 = 1,Yisthe SPof 0, where/" = X'V X,

Proof: Since P is the unique fixed point of p = H(B) and
§X'V' =1, the result follows by considering /' =
= &X'V X. — (9 de abril de 1983).
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