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Resumo. As cdmeras de eventos sdo sensores de visdo diferentes de modelos tradicionais, pois conseguem registrar
dados de modo assincrono e independentes entre os pixels por meio da varia¢do da luminosidade captada. Em vista
da utilizacdo, um contraponto estd no alto custo de producdo, uma vez que é uma tecnologia recente e em expansdo.
Com isso, alternativas podem ser o uso de simulagdes robdticas, que minimizam a dependéncia de sistemais reais para o
desenvolvimento de um projeto. Nesse artigo € apresentado um método de implementagdo do sensor cimera de eventos
em um simulador de modo a obter dados que possam sem empregados para processamentos posteriores. Para isso, serd
descrito um algoritmo a ser utilizado e discutidos métodos de como aprimorar o modelo desenvolvido.
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