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Utilizando o modelo desenvelvido por Raupp e Baiocchi EXd
vemos que a consideragao de perturbagoes disruptivas gera a neces
sidade de se considerar « relagao diferencial

I + I + G(gq) = F(t)
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ou entao a equagao
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(2)  x(t) = T(t)e, + JO T(t-s)f(s,x(s))ds x(0) = ¢,

onde [T(t)! _, & semi-grupo de contragoes e f & lipschitz.

Como visto em [ 1] & esta R.D. estda associado um esquema de
equa¢oes nao-lineares
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g =1 - mﬁ(q)
I = «I - Glq) + E(t)

onde o grafico de F., e ¢ tém a configuragao abaixo
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Em | 2] mostramos gque e possivel conduzir em tempo minimo no

plano de fase (q,I) P a Py atraves do processo de controle,
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comn ug dando um namero finito de saltos em intervalo de tempo fin:
E0%

Neste artico estudamos o problema de transferéncia em tempe
minimo (e estabilizagao)de P a Py no caso em que 0=0,

(19) considerando o esquema de processos CO,K com ©-+0

{22) estudando diretamente (2)

Através de '2] a 19 abordagem nos leva a estabelecer um con-
trole u% (qi-%la) conservando as propriedades dos US (050) .

Através de resultados inspirados por [3] , chegamos a mes

conclusdo e fazemos ainda o estudo da r-estabilizagao da equagao
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