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RESUM
O. 

Com os escopos de reduzir os custos com
 protótipos e aum

entar 
as 

precisÕ
es 

das 
sim

ulações
, estam

os desenvolvendo e analisando procedim
entos 

lab
o

rato
riais e m

odelos ma 
tem

áticos para. m
áquinas 

de 
acionam

ento e as 
sim

ulações de 
sistem

as autom
áticos. 

N
este 

traba 1 h o, 
determ

inam
os 

os 
parâm

etros -por 
técnicas m

ais p
recisas, 

a·1través de um processa 
m

enta das m
edidas efetuadas no 

laboratÓ
rio. 

De posse destes parâm
etros, 

ós 
incorpora7 

m
os 

a um program
a de 

sim
ulação

, 
que desenvolvem

os 
a p

artir 
do m

odelo m
atem

ático· da·.m
ã­

quina de 
excitação independente. 

Uma com
paração é feita en

tre os 
resultados 

obtidos da 
sim

ulação e os 
resultados do ensaio realizado com

 o m
otor 

de corrente continua. 

ABSTRACT. 
In arder to reduc"e 

the costs w
ith 

prototypes and 
increase the 

accuracy 
of 

the sim
ul ation, 

we deve loped and ana lysed 
1 aboratory proceedi ng·s and m

athem
atical 

m
o­

dels for the driving m
achine 

and 
autom

atic 
system

s 
sim

ulation. 
In thiS

 w
ork 

~1e 
deter­

m
inated 

the param
eters 

using m·are accurate technique," through 
the processing 

of 
the 

m
easurem

ents 
taken in the laboratory. 

U
sing th

is param
eters,. a sim

ulation program
 

w
as 

developéd from
 the m

athem
atical 

m
odel 

of the separately excited de m
achine. 

A
 com

pari·. 
son w

as 
dane betw

een 
the sim

iJlation resu
lts and 

laboratories tests resu
lts 

w
ith do m

o­
to

r. 

KEVW
ORDS. 

S
im

ulation of DC m
achines; 

experim
entals param

eters 
d
e
t
e
r
m
i
n
a
t
i
o
n
~
 

INTRODUÇÃO 
rentes i(2

tl) e i(tl). 

A
 determ

inação experim
ental 

de 
parâm

etros de m
aqui­

nas 
de corrente continua 

por m
étodos 

convencionais 
é um tanto quanto 

dis~endios
a e de 

árduo 
trabalho, 

pois geralm
ente é necessário que 

se faça 
um 

ensaio 
para cada parâm

etro à ser determ
1nado

. 

· De 
posse destes valores, obtivem

os os dem
ais 

valo
­

res por cálculos 
incorporados ao 

program
a, 

cujo fl~ 
xogram

a consta da 
figura 1, que 

sintetizam
os nas !_e 

guintes expressões; 

N
este trabalho, 

utilizam
o

s a técnica d
escrita 

por 
Pasek 

(L
ord, 

1974) 
para 

a determ
inação de 

todos 
os 

parâm
etros" de um m

odelo 
linear 

(incluindo atrito
 de 

ventilação e atrito
 viscoso) de um m

otor de corren­
te continua excitaçãc independente de m

édia perfor­
m

ance, 
onde 

apenas 
urr ensaio é necessário

. 
E

labora­
m

os 
um program

a com
po:acional 

para a so
lu

ção das 
e­

quações 
transcendentc~s envolvidas 

na 
determ

inação 
dos 

parâm
etros. 

P
oste·iorrnente

, fizem
os 

um 
m

odela­
m

ento da m
áquina 

de c:rren
te continua

, 
im

plem
entan­

do-o em um program
a 

ce sim
ulação d

ig
ital. 

D
essa 

for 
ma, 

pudem
os 

realizar Jm
a 

com
oaração 

dos 
resultados 

da 
sim

ulação e às 
res,ltad

o
s dos 

ensaios feito
s com

 
o m

otor de corrente c:nt1nua
. 

A
 OBTEt;CÃO :as 

"ARk·lETROS 

As 
EquaçÕ

es 
e o Progr:m

a 

As 
m

edidas 
com

 
mi1iar.:er18etr~, 

estroboscÓ
pio, 

e os 
ciloscÓ~io

, 
r-ermitir~--nos 

as 
obtenções 

da co
rren

te 
de 

regim
e 

(ls
5

); 
oa 

c:rre'1te.oara a m
enor 

velocirla­
de 

(ld
2

); 
a velocidac: angulê• fin

al 
(w

f) e as 
cor-
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Para o caso sobream
ortecido: 
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