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PROCEDURE PAULO
(SUBARORTECIDO) €18 ( 4AC2 C4® > 4C3 (BOBREANORIECIDD)

C48 = 4C3 (CRITICANENTE ANORTECIDO)
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Fig. 1. 0 fluxograr: dc programa Pasek Pas para os calculos dos parametros.

R1, N9, 64,6, N,
1,0, M4, EQL, ERRO2
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Para o caso de amortecimento critico:
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As constantes serao definidas da seguinte
forma:

c = -0,5C,
i

¢4 ¢ a2

4 = arctg (c/d)

0s Dados Advindos dos Ensaios

Tensao = 40,7V = V
Rotagao = 370 rpm = wg
Corrente para a menor veiocidade = 0,68 A = I(t )
Tempo para o pico = 39 ms = ﬂd B az
qmsmmo de pico Aﬁdv =672 mV = V(t,)

Tensao no dobro do tempo Amﬁdv = 560 mV = <Amndv

ERRO2 = §

ERROY = ¢

Fig. 2. Subrotina - programa Pasek.Pas
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Tensao em regime
Resistor do sensor

52 mV = V(Igg)
0,0047 2 * R

0s Resultados

Do programa e das equagoes obtivemos:

Ry = 2.37

_..m"ww.b_.w_:: _

Ke = KT = 982,68 X 10 "V-s/rad
J = 57,31 X 10-3 N.m.s2

B = 10,81 X 1073 M.m.s

T = 668,22 X 1073 N.m

A SIMULACAO

Nao obstante tenhamos desenvolvido modelos matemati

cos mais precisos, utilizamos neste trabalho o se-
guinte modelo:

A Vv r .1 0
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C fluxcsrama da simulacao estao na figura 2 e -, re-
sulteuos nas figuras 3 e 4.

COMPARACAO (Simulagao X Experimental)

Ccm a finalidade comprovarmos a validade dos umwmam
tros determinados pela tecnica :ﬁJAJNmnm elaboramos
um ensaio com um motor de corrente continua excita-
cao independente com as sequintes mxumnaﬁdnmoomm

MCC ANEL S.A.
Tipo GC1 - 4 - B3/4
220V, 9,1 A, 2kW, 1800 RPM

Hnﬁamxv 0,6 A

Acoplado a um gerador sincrono que simulava a carga,

obtivemos alguns pontos de operagao normal da maqui-
na, permitindo-nos atraves das leituras dos instru-
mentos, obtermos as caracteristicas externas da ma-
quina para excitacao de 0,35 A e Hmsmwo de armadura
de 220 V. A figura 5 mostra em um unico grafico as
curvas devide a simulacao e ao ensaio realizadg onde
uonmEOm observar que, para este tipo de magquina, a
tecnica utilizada pode ser de grande valia em estu-
dos de projetos de maquina de corrente continua de
media performance, bem como em outros estudos rela-

cionados com o controle dessas maquinas.

Fig. 3. 0 diagrama ze bolcos do programa de Simulagao da maquina de corrente continua.
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VELOCIACE NO EDXO Embora o programa computacional desenvolvido para 4
£.000E°03 e S mda:dmnmo da amncdzm de corrente noaﬁaszm Produza
"nwﬂhw ” _ szoﬂsmnomm acerca dos transitorios da amacd es-
acce o : tes nao foram estudados aqui, podendo ser mm;o pos
1.800E-08 teriormente em outro ﬂ1ucmd:o.
LooE=cs | A )
e0.000 | APENDICE
€00.0000 .
400.0000 r . - . s
pospssen | ] Para as nwamqayzmnomm experimentais utilizamos g es
S SR ST . L R S quema abaixo indicado: 3
0.0000 0.0000 tempo 1.0000
CORRENTE DE ARMADURA )
100.0000 T T T T nj T T T
9000 | ) BE_
80.0000 1 7| TENSAO
T70.0000 1]
€0.000
$0.Co00 4
40.0000 4
30.0000 4
£20.0000 1 Fig. 6. 0 esquema do trabalho experimental.
10.0000
000 0.0000 temeo 1.0000
“As curvas obtidas no osciloscopio permitiram-nos as
Fig. 4. Os resultados da simulacio para excitacio obtencoes dos valores relatados o item: os dados
advindos dos ensaios.
de 0,35 A.
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3 3 ) Fig. 7. 0 esbogo indicativo das grande medidas no
2 ) .osciloscopio e relatadas no item: os dados
2 advindos dos ensaios.
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Neste artigo extende~os 2 tecnica de Pasek para mo-
tores de corrente ccrtinua excitagao independente
de media performance. onge procuramos mostrar que
0s parametros deterr<nadcs por esta tecnica para es
te tipo de maguina, -roduz resultados que podem ser
considerados satisf:ezorics para muitas aplicacoes,
onde se umam ver atrzvs ca nQSumqmnmo feita entre
os resultados da sir.lacao e os resultados-experi-
mentais.
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