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Resumo.

O presente artigo tem como objetivo avaliar a estabilidade de um veiculo de competi¢do estudantil ao realizer curvas em
alta velocidade. A partir da deduccao das equacdes de movimento com base na teoria da cinematica e dindmica lateral
para o modelo da bicicleta com 2 GDLs e o controlador proporcional integrativo - PI como estrategia de controle.
Analisou-se os polos e zeros do sistema em malha aberta, os angulos de escorregamento do pneu traseiro/dianteiro e a
resposta ao degrau para o sistema em malha fechada, atestando como o veiculo tende a assumir comportamento
sobrestercante conforme a velocidade aumenta e validar a eficicia do controlador em corrigir essa instabilidade.
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