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RESUMO

A industria moderna se utiliza intensivamente d& maquinas

elècricas como elementos matrizes de inúmeros equipamentos in

duscriais. Desces equipamentos industriais, uma grande parte

deles requerem um devido controle de velocidade, posição ou

aceleração, tais como: maquinas de empacotamento automático,

maquinas operatrizes programáveis, impressoras, elevadores,

equxpa.mencos robotizados, e uma gama extensa de sistemas trans

portadores.

O primeiro sisce^a proposco para controlar a velocidade

<id esquinas elecricas foi devido a Harry Uard Leonard, o qual

se ccnstituia de um arranjo eletroaecánico que possibili cava

ajustar a velocidade á& um taoror de corrente continua. Este

sisteaa íoi extensivamente utilizado e aperfeiçoado durante

muitas décadas nas aplicações que exigia.ra velocidade variável.

A tecr.ologia atual de controle de velocidade e posição em

prega maquinas ílècricas acionadas por conversores escãti-

cos, os quai'3 permitem rápidas resposcas dinâmicas, grande efi^

ciência e uma alça, versatilídade e precisão. As maquinas ele-

tricas de corrence concïnua e, que foram as primeiras a surgi

rea, apresentam uma serie de vancagens sobre as maquinas elë-

tricas de corrente alternada. Essas vantagens se devem á maior

facilidade de controle da velocidade variável» maior eficien-

cia, a.lícien.taçáo simples e codelagem macâmãtica simples e bas

caace conhecida, perciitindo técnicas de controle em malha fe-

chada cambea comparativamente simples, relativo aos demais
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motores.

Os conversores estncícos usados p*ira o propósito de cc*n-

trole de maquinas de corrente continua são de dois tipos: os

conversores corrente alternada-corrente alternada e os conver

sores corrente contínua-corrente conti.nua. Os primeiros são

constituídos pêlos retificadores em pontes semi ou totalmente

controlada, enquanto que os conversores CC-CC constituem os

ChopperTs ou recorcadores• Ambos os conversores ap résent an; UQ

desempenho muito boa, sendo que os chopper's ceia una eficiec-

cia ligeiramente superior e a possibilidade de uma variedade

de métodos de controle da maquina CG.

O desenvolvimento da tecnologia de tiristores cem possibl^

litado a inplemencaçao de chopper's para acionamento e concrp

lê de maquinas CC de grande potência-. Dessa forma, muitos pés

quxsaáores tem atualaente se dedicado ao estudo de cais con-

versores - O estado atua.1 destes estiídos visa. uma otímí.zsça.o

do circuito âe comutação forçada, inerente a estes converso-

rés, e a otimizaçao de estratégias de controle para uma mai.or

efÍcieacxa. ao sistema chopper-motor.
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